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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) $ wymagania ogoélne dotygze
wykonania i odbioru robét kanalizacji sanitarnewigzku z realizacj zadania pn.

"BUDOWA KANALIZACJI SANITARNEJ NA OSIEDLU PRZY ULIC Y KOLEJOWEJW
MIEJSCOWO SCI KRO SNIEWICE"

Adres: dz. nr ew. 5, 16/4, 16/6, 16/7, 18, 1984119/5, 19/8, 19/9, 19/10, 19/11, 881/4, 881/6
Inwestor: Gmina Kréniewice ul.Poznéska 5, 99-340 Krniewice

Inwestycja potaona jest w pétnocno zachodniegéei miasta Kréniewice.

Trasa kanalizacji biegnie wzdtuosi jezdni ulic, w terenach zielnych orazé&owo chodnikach.
Przewiduje sj catkowits wymiarg gruntu do gibokasci umazliwiajacej posadowienia kanalizacji na
gruncie nénym. Monta kanalizacji wykona na warstwie gruntu zagzczonego do min. Is=0,98.

Zestawienie dtugizi oraz uzbrojenia kanatow:

» PCW200 - mb.605,5

» Przyhcza z rur PVC160mb183,70

» Podhczenie kanalizacji ttocznej z drena- PVC110 - mb.1,0

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi olawjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumemefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogéine, dotygzej budowane;j
kanalizacji sanitarnej dla budynkéw mieszkalnychdmetkach j.w.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pongj okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowcy catg¢ techniczno-

uzytkows (droga) albo jego €#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (olbiek
mostowy, korpus ziemny, gzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugos¢ mostu - odlegtet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnee].
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Pływające pole tekstowe
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1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (momawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczoneuchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawizéana do usugtia po jego zakfczeniu.

1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecgxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowkujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stigcy do notowania zdargei okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamyia polecg i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.7 Przepust - obiekt zbudowany pod przeszkimdenowy dla zapewnienia prz&jia sieci.

1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykena), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania
robotami i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokituva

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.13. Konstrukcja - czs¢ obiektu oparta na podporach mostowych, teoazustrdj nioscy dla
przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagsz wykopu, ktora jest ograniczona korothrogi i skarpami
rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcefu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z

ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w
formie wyliczer, szkicéw i ew. dodatkowych zmiznikéw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez
Zamawiajicego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z ocen jakosci
materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niegzbne do wykonania rob6t, zgodne z dokumemtacj
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pieeyniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i

ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgttych do przejmowania i rozktadania op@n od
ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana be&epaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga seé miedzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniajca
lepsze rozleenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa jca do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €€ nawierzchni shca do przenoszenia obgzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorng&€podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem estek podiga. Maze zawiera
warstwe mrozoochrong, odgiczagca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gipmnzadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu unietdiwienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lgcej powye,.

i)  Warstwa odgzapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedosgtej s do nawierzchni.



1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldlka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olgleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paseu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z nj urzagdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadéwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy wdzen chrongcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazddw, umieszczenia
urzadzehr organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczéie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.
1.4.28. Podioe ulepszone nawierzchni - goérna warstwa pzaltolezaca bezpérednio pod

nawierzchri, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycamzlgca autorem dokumentacji
projektowe;j.
1.4.31. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoqrania drogowego lub

catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametg@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejcego podczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o0 przekroju poprzecznym zaghjm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwdvéwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus
drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzietlo ludzkie, stagosvi utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizac, charakterystyki wymiary obiektu lbdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsklada sie z petnejsciany, stupéw
lub innych form konstrukcyjnych, np. skizykomor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upogrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkciji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.38. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto micdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje catkowit
szerokd¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uwzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczegoblnych rodzajow ruchu oraz szetékohodnikdéw mierzona wéwietle porczy mostowych z
wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi
ruchu pieszego.



1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejows lub inmp drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - e przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢
konstrukcyjr lub technologiczp zdolmy do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych.
Zadanie mee polegd na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizag/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynrigi
na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodti@ dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw, dzienmiéldwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowegtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentacprojektove:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektovg oraz
projektows dokumentagj wykonawcz (techniczr) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, ksdMWykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnasé robét z dokumentacj projektowsg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogtczes¢ umowy, a wymagania ok§lene w ch@éby jednym z nich$
obowigzujagce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obawe kolejnécé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoininzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyz
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieoici, wymiary podane na fgnie s wazniejsze od wymiardéw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetigtls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweinreéntow
budowli musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpog
przekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentagyrojektovg lub SST
i wptynie to na niezadowala jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zosfaasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remoet¢ywod ruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméstniejcych
obiektow (jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie triaaealizacji kontraktu,zado zakd@czenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do robt Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemm drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu
robét projekt organizacji ruchu powiniendya biezaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana,
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w stosunku do zatwierdzonego projektu organizaghu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdaj
w ten sposo6b bezpiearwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczcion dziei i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzglow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysfpienia do rob4t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenaalizacji
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujectlzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki nieztedne
do ochrony rob6t, wygody spoteczeoi innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgnierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zddw i maszyn pracigych przy realizacji
robdt, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeaziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktov.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowa w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepis6w i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazidie unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynid@ch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:
1) lokalizagt baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,
2) érodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwspyssprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy fatwopalne ¢xla sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem osab trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamiarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.



1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wkszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robdt bdg miaty aprobag techniczig wydary przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkaiczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materialy pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma zgod: na wycie tych materiatdw od wégiwych organéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonaweca iyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawya|

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiagdasych wigcicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zasajzcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyeminstalacji i urgdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majpy¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i uradzen podziemnych na
terenie budowy i powiadominzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o zammrozpoczcia
robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadzaz lzdzie z nimi wspotpracowat dostarczej
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napralykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia axggtala powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatahin

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wlasiai i drég
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.

1.5.9.0graniczenie obcjzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatéw i wypasaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszeligetzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtawych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgie z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe niedzla dopuszczone néawiezo
ukonczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za napraw
wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych bezpiecaestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdraweaz nie spetnigcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrkane z wypetnieniem wymag@kreslonych powyzej nie
podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.



1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do
robot od daty rozpogzia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonenmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaéjblementy bylty w zadowalgjym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenie igniera/Kierownika
projektu powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczaére g w jakikolwiek sposdb zvgzane z
wykonywanymi robotami i édzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas
prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionydaw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwvania, obcizenia i wydatki wynikie z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyatryje Wykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wy&oia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotapn&onkretne normy i przepisy, ktore spethia
majg materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatmbowhzywa postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdwotane normy i przepisy panstwowe lub
odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mgdgy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriera/Kierownika projektu. Rdnice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ dokfadnie opisane przez Wykonawc
i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy ledg uwazane za wlasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa’ zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@jm i Wykonawg ustali wydhzenie
czasu wykonania robét i/lub wysadéokwoty, o ktéy nalery zwiekszy¢ cere kontraktowvy.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamjiriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialdw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposédb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatow zerddet miejscowych wgczapc w tozrodta wskazane przez Zamavyicggo i jest



zobowhzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem
eksploatacjizrédia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentacg
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamnzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnrag§itpaistwowej i
samorzdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydchymateriatéw, dziemwy i inne jakie okzg
sie potrzebne w zwgzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutywacji terenu po uk@czeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskazalnzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadzi zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chibaizyska na to pisemprzgoc:
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjardédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatow do innych robotzrte dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przeséaibwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewigimozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim
Zzamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie zZaym, jéli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badeymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mahtedo czasu gdydula one uyte do robaét,
byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyswop jakos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aslzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zApnierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagiav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagviczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodém stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdtteriatow mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni, musz by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Irzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétpra¢ i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniaekwgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdéw przeznaczonych do realizadjbt,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdaaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowgzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robét. Sperz uzywany do rob6t powinien lyzgodny z
oferts Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgtdem typéw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanyneprizvyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustaler w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjozliwo$é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptagjrzed ayciem spretu. Wybrany sprg, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nde by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkoéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfilgrowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgdospetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigkaé i innych parametréw technicznyc$rodki
transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieigco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagdzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragaidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, zh izgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robitacowanym przez Wykonawmraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagkonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wyty@ew planie i wyznaczenie wyso$@
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramietdreymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu robo4t zosgarusungte przez
Wykonawe na wlasny koszt, z wyikiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem bé¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wegscikprzez Irkyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Ityniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robdt kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektower
SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decigjynier/Kierownik projektu uwzgldni
wyniki badan materiatow i robo6t, rozrzuty normalnie wyptjace przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywge na
rozwazamg kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien OKkgé¢,
zamierzony sposob wykonywania robdt, ainwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie robot zgodnie z dokumentagjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaenbat,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jé&kd terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw
robot,

- system (spos6b i proceduproponowanej kontroli i sterowania jak wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

- spos6b oraz forgn gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i ferprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi
projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony fadunkéwdputiat; ich wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedgirpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatldw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

- spos6b pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakgci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtézagc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscig
zapewniajcag stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tanmedlkne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwwykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okéjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te kedg tak powane,ze mog wptynaé ujemnie na
wyniki badai, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i
dopuci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usunkte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaahaterialéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki kpda pobierane losowo. Zalecagsbstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bandla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekedsa dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pradykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaedlzie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatéw, ktére bugzawatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgizez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatiich bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwngrzypadku koszty te pokrywa Zamawizy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adigp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przeziiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi bkyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lifadania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi nagpiie ich wyniki do akceptacji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wik@mi
bada jak najszybciej, nie piej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia ja.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innpckez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwan@a Wykonawca i producent materiatdw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgr
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,c¢tizie ocenid zgodnd¢ materiatébw i robdt z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wtasnych hdaatrolnych jak i wynikdw badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i rob6t z dokumentagj projektovga i SST. Mae rownie zleck, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ad#&ézalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych bada pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. 1. certyfikat na znak bezpiegstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmyjch oraz wiéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. 2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
—  Polsk Normyg lub
- aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslona w pkt 1i ktore spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robétdizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bada®da dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngliowigzujgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwgicymi przepisami [2] spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowye¢hbla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shibowego. Zapisy g czytelne,
dokonane trwattechnily, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebdds oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofk |
harmonograméw robot,

- terminy rozpocgzia i zakdiczenia poszczegolinych elementow robdét,

- przebieg robét, trudia i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
- uwagi i polecenia fiyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robét zangajch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsrh ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyere czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robaét,

- dane dotycee sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,

- dane dotyexe jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przegadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegélnych elementéw buda@niodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsdsb przedi@one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich prayia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak stgpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przepamease w sposob aigly w jednostkach przyfych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilada Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny
by¢ udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rasface
dokumenty:
a) pozwolenie na realizgcggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
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e) protokoly z narad i ustale
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojanatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy etq zawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robd6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdwamieniu Irzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obarku ukaiczenia wszystkich rob6t. 8dne dane zostgn
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugcsci i odlegiasici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

J&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako
diugas¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédgbzaakceptowane
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdereli urzagdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywé to wyposaenie zapewniar w sposéb egly zachowanie dokfaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przedegéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétaleéd
w przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhé ledg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdyy¢ dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikaggych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redjizulegry zakryciu.

Odbiér robd6t zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego pospu robot.

Odbioru robot dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zjmiera/Kierownika projektu. Odbior e¢Hzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pfiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokgdi
powiadomienia o tym fakcie #yniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odhiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbirobét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rz@tzt¢go wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakéaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiggego w obecnii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajaca roboty dokona ich oceny jaaowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafiapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robd4t z dokumentagprojektow i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @agowych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoid ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektowy i SST z uwzgldnieniem
toleranciji i nie ma wakszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzdéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego robo6t spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujagce dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
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2. szczegotowe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentow umowy i ew. uzupelacg lub
zamienne),

3 recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kski obmiaréw (oryginaty),

5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6 deklaracje zgod#éa lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7 oping technologicza sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rotodtarzysacych (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyminwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kop¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejeintaryzaciji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdém przygotowania dokumentacyjnego nieéb
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robdét.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnig lxda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyolh6t zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczbgt'o

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaz@ jednostk obmiarow
ustalony dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatnaci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniac wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktada¢ st na jej wykonanie, okg&tone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizg bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazymaaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- wart@¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gsido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolinych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zymierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz 2z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daieh zmian i uzgodniewynikajgcych z postpu
robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst#va ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstruka tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowai drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie initstie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych,
barier iswiatet,
(b) utrzymanie ptynngi ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
(2) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmal(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdejszymi zmianami).

. 2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2{201 r. w sprawie dziennika budowy, monta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogacHhigartych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodinej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycge wykonania i
odbioru robét zwgzanych z tyczeniem trasy kanalizacji i jej punktéysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu wytyczenie terenie przebiegu trasydveej
oraz potdgenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gidwnych osi trasy i1 punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrotla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektébw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzeryiznaczenia osi obiektu i punktow
wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, arkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiakcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsriezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasymkty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarob6t ziemnych, wasiedztwie punktoéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isipiej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogwujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przysjpieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego dane zawierge
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #aig
si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@ag z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo.
Zaniechanie powiadomieniadyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. agi znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@daidtowej realizacji robét natg do
obowigzkow Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@dowizane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zgganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty stale na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshocze nalegy zatazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stajoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigetajwyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjigtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robo6t zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wységiowych
nalezy prowadzé wedtug ogodlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaste na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu nttoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
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wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrocl przed zniszczeniem i oznakowanie utatyda]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegujv koszcie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityefis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | KANALOW.

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z rozbiorkelementéw drég, chodnikéw, ogrodzieprzepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t w drogach. Zalecg siykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogadajskich i
gminnych powiatowych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork
warstw nawierzchni,

kraweznikow, obrzey i opornikow,

sciekoéw,

chodnikow,

ogrodzé,

barier i poeczy,

znakéw drogowych,

przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjskt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pude OST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrkelementdéw drdg, ogrodie przepustow mae by
wykorzystany sprg podany portej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,

samochody eizarowe,

zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

frezarki nawierzchni,

koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogrofiz@rzepustéw obejmajusungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektowg, SST lub wskazanych
przez Ireyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentmgjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier
moze polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw# mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych kanatu nalelokond:

— odkopania kanatu,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petdéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. rementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin e€@owym usungciu taw, wzgednie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zZatoiu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamgcpowtdrnego aycia  (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce ok&one w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST g&¢ wlasndciag Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementdéw drégrodzé i kanatdéw znajdujce sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentgqgjrojektowy bedg wykonane wykopy drogowe, powinny btymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Dopuszcza gizamulenie kanatow piaskiem w porozumieniu z Inawesh oraz z liynierem/

Kierownikiem projektu i projektantem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétriavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypehnigjego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogrodie
przepustéw powinno spehdi@dpowiednie wymagania oklene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova robét zwizanych z rozbiorkelementdéw drog i ogrodae kanatéw jest:

dla nawierzchni i chodnika - ffmetr kwadratowy),

dla kraweznika, opornika, obrze, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

dla kanatow i ich elementow

a) rurocagébw 1 mb.

b) elementéw kanatu-obiektéw - 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” fkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejaycia, z utezeniem na
poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrkiscieku:

— odstongcie scieku,

— reczne wygcie elementéwiciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z utazeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zaladunek i wywo6z materiatow z rozbiorki,

- uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatéw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrkielu ponownego jegozucia, z utezeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,

— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiérki ogrodze

- demonta elementéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach z zagczeniem do uzyskania*sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z ut@aeniem w
stosy na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbioérki,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz zgsgzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotow po stupkach wraz z gagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcite,

ew. ustawienie rusztowd ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementdéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopdéw) gruntem z zsgczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

uporzdkowanie terenu rozbiorki.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) s wymagania dotycgce wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohowica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacfewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wys¢pujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdreie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowssie grup nasnosci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy na@nosci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpw
SST.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okééono w OST  D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia robét podano w OST DeO21 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantosia stateczng w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkadaeynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcécia lub innych odsipstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w 8pamiemadaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo
od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklaglarstw geotechnicznych, wymaga
zgody Irzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odklad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow,zyale
odpowiednio zabezpiecgyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyclbraiemnych powinno spetria
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartezi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchis kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o 1,03 1,00 1,00

grubasci 20 cm

Na gkbokadsci od 20
do 50 cm od
powierzchni robét
ziemnych

1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyid spetniag wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci |, podanych w
tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nalgpodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbwskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowania
srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji lrizynierowi.

Dodatkowo mana sprawd@i nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gridowvarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynna¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw,
ktére nie spowodyjuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikggych z niedotrzymania podanych powy
warunkéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzegiodndci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontraltzegola uwag nalezy zwrdck na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfo zakaczeniu,
d) dokladna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \&gai okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-0210pi0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02100k 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrégi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lobktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyte#iun
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tecltamigj,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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KANALIZACJA SANITARNA

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8. ODBIOR ROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdélnej specyfikacji tecianiej (OST) $ wymagania dotycgce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z budowkanalizacji sanitarnej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewodzkic

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem kanalizacji sanitarnej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja sanitarna - gi&analizacyjna zewgirzna przeznaczona do odprowadzdaiakow.
1.4.2.Kanaty

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dongiacyjnego odprowadzaniaiekéw.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony doadadzanigciekéw sanitarnych.

1.4.2.3. Przykanalik lub przydze- kanal przeznaczony do gwtenia instalacji w budynku z sigci
kanalizacji sanitarnej.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony demsiiasciekdw z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtéwny - kanat przeznaczony dermiasciekow z kanatdw oraz kanatow zbiorczych i
odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokadci wewretrznej mniejszej i 1,0 m.
1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamgtgio wysokadci wewretrznej réwnej lub wgkszej nz 1,0 m.
1.4.3.Urzgdzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaajippa zlokalizowana na zatamaniach osi kanalu w
planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz na oacingrostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonai®nia co najmniej dwdch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studai&akalizacyjna maga dodatkowy przewod pionowy
umazliwiajacy wytracenie nadmiaru energiisciekow, spltywajcych z wyej potazonego kanatu
doplywowego do riej potazonego kanatu odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowa $lepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropesr kotworu
wlazowego, spetniaga funkcje studzienki pgtzeniowe;.

1.4.3.6. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kaaale przetazowym przeznaczona do kontroli
prawidtowej eksploatacji kanatéw.

1.4.3.7. Komora pagtzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczona gidaehia co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.8. Komora spadowa (kaskadowa) - komoragoaajpochylng i zagkbienie dna umdiwiajace
wytracenie nadmiaru energiciekow sptywagcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego.

1.4.3.9. Wyloticiekow - element na Keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.10. Przégie syfonowe - jeden lub wiej zamknjtych przewodow kanalizacyjnych z razeliwnych,

stalowych lub zelbetowych pracagych pod dnieniem, przeznaczonych do przeptywaiekéw pod
przeszkod na trasie kanatu.

1.4.3.11. Zbiornik retencyjny - obiekt budowlany s&ci kanalizacyjnej przeznaczony do okresowego
zatrzymania agci sciekéw opadowych i zredukowania maksymalnegezeatia przeptywu.



1.4.3.12. Przepompowniéciekow - obiekt budowlany wyposany w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urgdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowyviaigkOw z poziomu riiszego na

WyzSZy.

1.4.3.13. Wpust deszczowy - wdzenie do odbiorusciekéw opadowych, sptywaggych do kanalu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczae$€z studzienki lub komory przeznaczona do czytno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegto pomidzy rzdng dolnej powierzchni ptyty
lub innego elementu przykrycia studzienki lub koya rzdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wtazowy - szyb pgmizeniowy komory roboczej z powierzchrziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywagca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanalowy - elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewkzk
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, uiwiajacy dostp do uradzei kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeplywu w négiekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmanalizacyjnej pomgidzy kinet a $ciam komory
roboczej.

1.4.5.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robét
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.

2. MATERIALY

Kanalizacje zaprojektowano z nas¢pujacych rur :
»  fi.200 — rury PVC200 SNS8, litegézone na kielich z uszczelk
»  Studnie PVC 425, 3157ib.1200 z wiazami wg PB

Wymagania dla rur kanalizacji sanitarnej:

1. Rury musz posiada sztywnd¢ obwodows potwierdzol badaniem zgodnie z PN-EN ISO 9969
réwng 8 kN/m2

2. Na powierzchni zewgtrznej, rury musg posiada trwate napisy z powtarzaldca co 2 metry
zawierajce medzy innymi: nazw producenta, nazgvwiasry rury, materiat,srednie, klag sztywndci
obwodowej, seti produkcyjry, dokument odniesienia (numer Aprobaty Technicznej)

3.  Na powierzchni wewgtrznej, rury musg posiadé trwale napisy zawiergge: medzy innymi nazw
whasry rury, materiatsrednic;, klag sztywndgci obwodowe;.

4. Rury musz by¢ wykonane z polietylenu PEHD z zegirenym plaszczem w kolorze czarnym
gwarantujcym pety odpornéé na promienie UV.Scianka wewstrzna rury w kolorze jasnym
utatwiajgcym inspekaj.

5.  Rury musz posiadéa dopuszczenie do sktadowania w otwartych magazyhazHhimitu czasowego
6. Z uwagi na podwyszone widciwosci termoizolacyjne rury g odporne na okresowe wyptenia
warunkow przemarzania gruntu.

7.  Zastosowany system winien zapewmarliwos¢ montau w obnzonych temperaturach —do -20 st. C

8. Projektowane rury zachowyjwysolky elastyczné¢ w temperaturach ujemnych stwarga
mozliwos¢ uktadania rurogigéw w strefie zamarzania gruntu przy bardzo majyaykryciach gruntu nad
rura.

9. System musi zapewrianazliwo$¢ wykonania ksztattek specjalnych wg indywidualnegojektu np.
dyfuzory, syfony, tuki o nietypowychgkach, nietypowe trojniki tzw. portki itp.

10. Projektowane rury mugzposiadé niski i niezmienny w czasie wspoétczynnik chropowsat
bezwzgédnej ,k”.

11. Rury, ksztaltki i studzienki mugzstanowé kompletny, kompatybilny system, utiiwiajacy
wykonanie nietypowych postzer i dostosowanie systemu do indywidualnych potrzetojeftu
zapewnigjc szczelné catego uktadu.

12. Elementy systemu mugbezwzgédnie posiada:

. Aprobat Techniczy ITB iIBDIM — rury, ksztatki, studnie
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4.4 Wytyczne moniawe kanalizacji

Przed przysipieniem do montau rury musz by¢ skontrolowane pod wzgllem ujawnienia ewentualnych
uszkodzé powstatych w czasie transportu i roztadunku. Ruadery precyzyjnie ustabilizowaw wykopie
tak, aby byly utaone centrycznie.

Przy stosowaniu avigni lub nacigarki do wciskania rur naty pamgtac o stosowaniu drewnianej
podktadki zabezpieczggej kielich rury przed uszkodzeniem.

4.5 Elementy uzbrojenia

Uzbrojeniem projektowanej kanalizacji ¢dy studnie rewizyjne usytuowane w miejscach projelaaoych
przylaczy oraz na zatamaniach.

Kanat uzbrojono w studzienki rewizyjne i pokeniowe:

» Kanat na odcinkach prostych w odleglmch projektowanych uzbrojono w typowe studzienki
rewizyjne prefabrykowane z tworzywa sztucznégamnicy 425, 315 z zakozeniem teleskopowym.

4.6. Rozwjzania kolizji z istniejcym uzbrojeniem

Przed przysipieniem do rob6t nakly wytyczy¢ wszystkie elementy uzbrojenia koligag z projektowamn
kanalizacy.

Na trasie projektowanej kanalizacji stwierdzonot¢mgace elementy uzbrojenia:

- kabel telefoniczny

- wodocig

- cieptocihg

W miejscach wytyczonych kolizji z istnigjym uzbrojeniem, roboty ziemne nayavykonywa recznie pod
nadzorem stb eksploatacyjnych danego medium. WWpsijace elementy uzbrojenia po odkryciu ngle
zabezpieczy poprzez ich podwieszenie lub aémie w korytkach drewnianych (w zafesci od wymaga
stuzb eksploatacyjnych).

Wigkszai¢ wystiepujacych elementy uzbrojenia poza prg#ami wodocigowymi znajdowd sie beda nad
projektowan kanalizacj. Szczegotowe rozwiania wysokéciowe naniesiono na profilach kanalizaciji.
W terenie mog wysfpi¢ niezinwentaryzowane wdzenia podziemne, ktére po odkryciu rglegtost
odpowiednim stabom.

. Przy skrzyowaniu kanalizacji grawitacyjnej, z istraeymi kablami telefonicznymi nie
utozonymi w kanalizacji kablowej przy odlegitach pionowych midzy zewrtrzrg scianky kanalizacji a
kablem od 0,1 do 0,5 m Nale stosowa na kablu zastosowarurg ochrona dwudzielr polietylenovy.
Konce rur wyprowadZi po 1,5 m. pozasgkabla.

. Przy zblizeniach do stupéw zachowadlegiagé min.1,0 m od stupa.

. Przy odlegigciach scian wykopu od stupa mniejszychzrl,5 m przejcia wykona za
pomog podkopow lub przeciskiem.

. Ewentualne rury ostonowe przy kolizji z istniej sieck wodochgowa i kablami telefonicznymi
zaktad@ pod nadzorem przedstawiciela wdeciela sieci.

. Skrzyzowania z uzbrojeniem, z uwagi na ptytsze lufbgke posadowienieznkanat, nie wymagaj
generalnie przebudowy, jedynie zabezpiégaeez zawieszenie.

. W rejonie wszystkich kolizji z kablamii telefonicgmi wykop naley wykonywa recznie.

. Po wykonaniu zasypki kanalizacji do poziomu posadaia kolidupcego uzbrojenia natg zgtosic
odbidr kolizji do wigciwej jednostki lub stzby eksploatacyjne;.

Podczas zasypywania wykopu, w miejscach lokalizagjiepcego uzbrojenia, grunt pod uzbrojeniem
nalezy dodatkowo ustabilizowaza pomog mieszanki piaskowo-cementowej

4.7 Podtae pod kanalizacje

Kanalizacg naleey uklada na posypce piaskowej. Nale wykona podiaze piaskowazwirowe o

maksymalnej granulacji do 10 mm i grébbo10 cm. Zagszczenie podia wskanik zagszczenia min.
0,98. Rury do wysokai 50 cm nad ruy zasypad piaskiem. Studnie rewizyjne obsyppiaskiem na calej
wysokdaici z zagszczeniem do wsk. zag. rownym 1,0 na calej dicigcanalizacji.

4.8  Wykopy iich zabezpieczenie

Projektowana kanalizacja zlokalizowana zostata Wwopau drogi osiedlowej oraz pod dgog nawierzchni
z bitumicznej. Dla wykonania wykopow naje usuryé nawierzchni w pasie o szerokei 2,0 m, a
nastpnie w tym samym pasie najeusuraé¢ podbudow.
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Dla wykonania projektowanej kanalizacji nafewykona wykopy o écianach pionowych, z peinym
umocnieniem wypraskami stalowymi uktadanymi poziolmo ptytami (ewentualnie szalunki skrzynkowe
pogrzane). Szerokid wykopow dla DN 200 mm —1,0 m.

Ze wzgkdu na rodzaj gruntu i zagienie powyej 1 m nie dopuszczagsinnego rodzaju zabezpieczenia
scian wykopow.

Ziemie z wykopow pod drog naley wywiezé na teren wskazany przez Inwestora. Pod nawierzchni
bitumiczna wykoné przewiert rurami300mm.

4.9 Zasypywanie wykopdw i odtworzenie nawielizchn

Po wykonaniu kanalizacji wykopy nale w pierwszej kolejnfci wypetnic zasyplg piaskowozwirows (o
granulacji do 20 mm) do wysoka 50 cm ponad wierzch rury, z jej zagczeniem min. 0,98. Naphie
przyshpi¢c mazna do wypetniania wykopu zasypkpiaskowozwirows o granulacji do 10 mm, z
zag;szczaniem jej warstwami min. 0,98 dlglgbkasci ponizej 1,5 m i wskanika zagszczenia min.1,0 dla
gfebokasci mniejszych od 1,5 m. Podczas zasypywania wykapumiejscach lokalizacji istniegego
uzbrojenia, grunt pod uzbrojeniem naledodatkowo ustabilizowaza pomog mieszanki piaskowo-
cementowej.

Nawierzchnie przywrééido stanu pierwotnego.

4.10. Monta kanatow.

Wszystkie roboty ziemne i instalacyjne nglevykonywa zgodnie z Polsk Normg PN-B-10736:1999
.,Roboty ziemne-Wykopy otwarte dla przewodéw wodgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania”. Odbidr rob6t instalacyjnych nzje prowadzt zgodnie z Polsk Normg PN-92/B-10735
sKanalizacja-Przewody kanalizacyjne-Wymagania idoaid przy odbiorze”.

Montaz i zasypk prowadz¢é wg schematu ryc.1.
§§ GRUNT RODZIMY
ew. zageszczenie
_'né zgodnie z wymogami terenu

Ryc.1.
STREFA NAD RURA

N N \47 zagesci€ recznie

- } STREFA OCHRONNA RURY

X
ZASYPKA 1> 100

o zageszczacé warstwami
grubosci 2>10-30 cm
N recznie lub mechanicznie

} =30 L
OBSYPKA +
WARSTWA WYROWNAWCZA

*1 >>\, A“W S kéf PODLOZE

5 ) ) naturalne lub wzmocnione

* wymiary podano w [cm]

Rurocigi nalezy ukltada na podbudowie z piasku grutmd 10 cm. Zasypkwykopéw wykoné gruntem
zagszczalnym zagszczanym do I1s=1,0.

Roboty budowlano-montawe winny by wykonywane przy zyciu sprawnego spetu, przez przeszkolan
zalog: o odpowiednich kwalifikacjach oraz pod nadzoremcpmwnikdw posiadagych stosowne do tego
typu rob6t uprawnienia.

4.10 Odwodnienie wykopow

Ze wzgkdu na wysipujaca wode gruntows ponizej poziomu terenu 2,5 m nie zachodaigta konieczné
odwadniania wykopow. W przypadku wyptenia wdd gruntowych natg zaprzesté&pogkbienia wykopu-
rzedna wody musi pozosigonizej dna wykopu.
3. SPRZET
3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania kanalizacji sanitarnej.

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien ag& sic mozliwoscig
korzystania z nagpujacego sprztu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
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- koparek przedsbdiernych,

- spycharek kotowych luggiennicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,

- wcigarek mechanicznych,

- beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine” pkt 4.
4.2. Transport rur kanatowych

Rury, zarbwno PCW jak i betonowe, mday¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportu w sposéb
zabezpieczary je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewOz rur w pozycji poziomediz srodka transportu, z wyfkiem rur
betonowych o stosunkérednicy nominalnej do diugoi, wigkszej ni 1,0 m, ktére naley przewozé w
pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wpltywem sit bezwtadciovystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstvie maze przewysza $ciansrodka transportu o
wigcej niz 1/3$rednicy zewantrznej wyrobu .

Pierwsa warstve rur kielichowych nalgy uktad& na podktadach drewnianych,$zposzczegéline
warstwy w miejscach stykaniagsivyrobéw naley przektadéd materialem wycidtkowym (o grubdci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport studni

Transport studni powinien odbywaic samochodami w pozycji prostopadle do pozycji wiwaitia.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpoiddinéw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie studsrednicach 1,0 m natg wykonywa za pomog minimum trzech
lin zawiesia rozmieszczonych réGwnomiernie na obvweg@zefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna mie by przewaona dowolnymi srodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalg uktada nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegty transportowane luzem nafeuktad& nasrodkach przewozowyckcisle jedne obok drugich, w
jednakowej liczbie warstw na powierzchnbdka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekraczaysokaci burt.

Cegly luzem mogiby¢ przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkienostasia
opinek.

Zatadunek i wytadunek cegly w jednostkach tadungdwpowinien sj odbywa& mechanicznie za
pomog urzadzen wyposaonych w osprat kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek yladunek
wyrobow przewaonych luzem powinien odbywasic recznie przy ayciu przyradéw pomocniczych.

4.5. Transport wltazoéw kanatowych

Wiazy kanatlowe magby¢ transportowane dowolnynérodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem.

Wiazy typu c¢zkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ragleuktad& na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasmg stalowvs.

4.6. Transport mieszanki betonowe;j

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapetahkie srodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji sktadnikdw, zmiany sktadu mieszankiniezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgej granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
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4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenienale oznaczy je w terenie za
pomog kotkdw osiowych, kotkéwéwiadkdw i kotkéw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej o reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonee (z
rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ijune przekae
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniddato- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny bgostosowane do ghokasci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego spgii mechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zewirznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,6 m jako zapas potrzebny na deskewaran i uszczelnienie stykéw. Deskowanigan
nalezy prowadzé w miar jego gebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien byywieziony przez
Wykonawe na odktad.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginpaiojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomyeszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinnat byykonane bezpwednio przed
utozeniem przewoddéw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonacaznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno ¢bwykonane od 0,10 do 0,15 mchiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiga

W gruntach suchych piaszczystyctwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych poein jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna yyko

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcieotd podice naley wykona z warstwy
tlucznia lubzwiru z piaskiem o grubiei od 15 do 20 cmgkznie z utaonymi siczkami odwadniajcymi.
Dla przewodoéw o$rednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadnjagj naley wykona fundament
betonowy, zgodnie z dokumentagjrojektovg lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stangeyich zbite ity naley wykona podtaze z pospoiki,
zwiru lub tlucznia o grubgi od 15 do 20 cm. Dla przewodéwéednicy powyej 0,50 m nalgy wykona
fundament betonowy zgodnie z dokumentarpjektovg lub SST.

Zagszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejspadki i gébokas¢ posadowienia ruroggu
powinny spetnia ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanatéw powinny zapewmiopuszczalne minimalne gukosci przeptywu
Ponadto naley dazy¢ do tego, aby zaghienie kanatu na kaoéwce sieci wynosito minimum 2,0 m w
celu zapewnienia nitiwo$ci ewentualnego skanalizowania obiektéw golwych przy tym kanale.

5.5.1.Rury kanatowe

Przewdd powinien hyyutozony na podsypce tak, aby opierat Ba niej wzdta catej dlugdci co najmniej
1/3 swego obwodu, systematycznie do swojej osiz&mgy6Ine odcinki powinny ldyunieruchomione przez
obsypanie piaskiem gdku dtugdci rury i mocno podbite tak, aby rura nie zmieniatozenia do czasu
wykonania uszczelnieniagdzy. Pohczenie rur wykonapoprzez kielichy przyayciu uszczelek.

Rury uklad& w temperaturze min.+5 do +30 stopni C. Przed #ekeniem dnia roboczegady przed
zejsciem z budowy naley zabezpieczy konce ulzonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikbw nalg
przestrzeganastpujgcych zasad:
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- trasa przykanalika powinna dprosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukéw dla
podhczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfomy podhczeniach do kanatu ogéinosptawnego),
- diuga¢ przykanalika od studzienkéciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pojczeniowej nie powinna przekra€za4 m,

- whczenie przykanalika do kanatu uoby wykonane za pwednictwem studzienki rewizyjnej, lub
wpustu bocznego (tréjnika),

- spadki przykanalikow powinny wynésdd min. 20%o do max. 400k,

- kierunek trasy przykanalika powinienétmgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- whczenie przykanalika do kanatu powinno ¢bwykonane pod &em min. 45 max. 90
(optymalnym 66),

- whczenie przykanalika do kanatu poprzez studzep&czeniovs nalezy dokonywa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podtpgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku kezndgci
wlaczenia przykanalika na wysad@ wiekszej naley stosowd przepady (kaskady) umieszczone na
zewnytrz pozascianky studzienki,

- whczenia przykanalikéw z dwdch stron do kanatu zldego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odlegéoi min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczepatezy przestrzeganastpujacych zasad:

Jereli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, pzy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:

- studzienki przelotowe powinny dyokalizowane na odcinkach prostych kanatow w odpdwich
odlegtaciach (max. 50 m przgrednicach kanatu do 0,50 m i 70 m p&gdnicach powsej 0,50 m) lub na
zmianie kierunku kanatu,
- studzienki pakczeniowe powinny by lokalizowane na pgtzeniu jednego lub dwdéch kanatéw
bocznych,
- wszystkie kanaty w studzienkach riglégczye os w os (w studzienkach krytych),
- studzienki naly wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (wargtwtucznia lub zwiru) dnie
wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,
- studzienki wykonywanalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Nastw trudnych
warunkach gruntowych (przy wygtowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie macnionym,
- w przypadku gdy tdnica rzdnych dna kanatéw w studzience przekracza 0,50 Iezynatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,
- studzienki kaskadowe zlokalizowane na karat@ednicy powyej 0,40 m powinny mieprzelew
o ksztatcie i wymiarach uzasadnionych obliczeniagdraulicznymi. Natomiast studzienki zlokalizowane
na kanatach drednicy do 0,40 m wkznie powinny mié spad w postaci rury pionowej usytuowanej na
zewngtrz studzienki. Rénica poziomow przy tym rozwianiu nie powinna przekracz4,0 m.

Studzienki rewizyjne skfadgapie z nas¢pujacych czsci:
- komory roboczej,
- komina wtazowego,
- dna studzienki,
- whazu kanatowego,
- stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ndievysokagé minimum 2,0 m. W przypadku studzienek ptytkichegky
gfgbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenupuewalaj zapewnt ww. wysokdaci)
dopuszcza giwysokaé¢ komory roboczej mniejgzniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przegciany komory nalgy wykona& zgodnie z rozwizaniem w
dokumentacji projektowej.

Kineta w dolnej cgéci (do wysokdci réwnej potowie srednicy kanatu) powinna mieprzekrgj
zgodny z przekrojem kanatu, a pawy przedtizony pionowymisciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakarkineta powinna miéeksztalt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmidrgdnicy kanatu powinna ona standwgirzegcie z jednego
wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub ifmymiejscach nat@mnych na obeizenia
dynamiczne)powinny méewtaz typu czkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkachbzma
stosowa whazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinierc k& nig réwny, natomiast w trawnikach i
zielehcach gérna kragdz wtazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 5 cm ponad poziomem terenu.
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W écianie komory roboczej oraz komina wtazowego mateamontowa mijankowo stopnie ztazowe
w dwoch rzdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odlegditi poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Komory przelotowe i paczeniowe

Dla kanatéw osrednicy 0,3 m i wgkszych naley stosowé komory przelotowe i patzeniowe
projektowane indywidualnie, ztone z nasgjpujacych czsci:

Komory pohczeniowe powinny by zlokalizowane na petzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych.

5.5.5.Studzienki bezwtazowe

Studzienki posadawiaesna podsypce z piasku grlieo10 cm, po utgeniu kanatu.

W ptycie dennej naley wyprofilowaé kinet zgodnie z przekrojem kanatu.

Przy zmianie kierunku trasy kanatu kineta powinnaecnksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu,
natomiast w przypadku zmiarfyednicy kanalu powinna stanawprzegcie z jednego wymiaru w drugi.
Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 % w kierunku kinety.

5.5.8.1zolacje rur
Zastosowane rury nie wymagarolaciji.
5.5.9.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nafg prowadzt warstwami grubgci 20 cm. Materiatl zasypkowy
powinien by réwnomiernie ukltadany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska zag:szczenia
powinien by zgodny z okrdonym w SST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawceaodnj z Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygiieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnbadania materialdbw do betonu i
zapraw i ustadi recepg.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyobdt w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej OST i zaakceptowaprzez Irkyniera.
W szczeg6lngei kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie ezinych zataonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktéw
wysokasciowych z doktadngécia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalanieds,
- badanie i pomiary szeradm, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy pod#o z kruszywa
mineralnego lub betonu,
- badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodfm z dokumentagj projektovs zatazenia przewodow i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora sanigone
- sprawdzenie prawidtowo utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowo uszczelniania przewodéow,
- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,
- sprawdzenie ednych posadowienia studziengkekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkui krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
wynosi wiecej niz+ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnatlwicksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubimi warstwy podit@a nie powinno przekracéga 3 cm,
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- odchylenie szerokoi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odehje odlegiéci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie pawiprzekracza+ 5 mm,

- odchylenie spadku uwonego kolektora od przewidzianego w projekcie rogvipno przekracza-
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku}10% projektowanego spadku (przy
zwigkszonym spadku),

- wskanik zag:szczenia zasypki wykop6ow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

- rzdne kratekéciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadricia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
roboty montzowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
wykonane studzienkciekowe i kanalizacyjne,
wykonane komory,
wykonana izolacja,
- zasypany zagzczony wykop.
Odbiér robét zanikagych powinien by dokonany w czasie unlwiajagcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6inego ppstrobot.
Dhugaos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

Wszystkie roboty ziemne i instalacyjne nalewykonywa zgodnie z Polsk Normg PN-B-10736:1999

.Roboty ziemne-Wykopy otwarte dla przewodéw wodgoiwych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania”. Odbiér robét instalacyjnych naje prowadzé zgodnie z Polsk Norna PN-92/B-10735

.Kanalizacja-Przewody kanalizacyjne-Wymagania i dvéid przy odbiorze” oraz PN-EN 1610: marzec

2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuij
- oznakowanie robot,
- dostaw materiatow,
- wykonanie robot przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz macnieniemécian wykopu i jego odwodnienie,
- przygotowanie podia i fundamentu,
- wykonanie gczkow,
- wykonanie wylotu kolektora,
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- utazenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikbw, siudtudzienekciekowych,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,

- zasypanie i zggzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badamymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

Wszystkie roboty ziemne i instalacyjne nalevykonywa zgodnie z PolskNormg PN-
B-10736:1999 ,Roboty ziemne-Wykopy otwarte dla pradow wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania”. @dbrobét instalacyjnych natg
prowadz¢ zgodnie z Polsk Normg PN-92/B-10735 ,Kanalizacja-Przewody
kanalizacyjne-Wymagania i badania przy odbiorze”.

Sporadzit: mgr inz.Marek Szulc
upr.25/86, LOD/1592/PWOS/11
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